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MAIN ADAPTATIVE A 3 DOIGTS

2 ROS

FACILITE D'UTILISATION POLYVALENCE MAXIMALE CONCEPTION EPROUVEE
¢ Plug + Play * 4 modes de préhension différents .
¢ Produit certifié UR+ e Contréle indépendant des doigts ¢ Rgbuste et f'ablf
* Logiciel de programmation * Préhension d’objets de toute ¢ Entleremen.t en m?tal
gratuit taille et de toute forme * Charge utile élevée
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Transfert d'objets Assemblage Contréle de la qualité Chargement
et déchargement
de machines

DEMARREZ VOTRE PRODUCTION SANS

PERDRE DE TEMPS




PRENEZ LE CONTROLE TOTAL

REGLEZ LA POSITION, LA VITESSE ET LA
FORCE DE LA MAIN JUSQU’AU MAINTIEN
PARFAIT DE VOTRE OBJET

OUVERTURE TRES LARGE

OUVERTURE JUSQU'A 155 MM EN MODE DE
PRISE ENVELOPPANTE
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SPECIFICATIONS

Course (programmable) 155 mm

Force de préhension (programmable) 30370 N

Charge utile pour prise ergonomique 10 kg

Charge utile pour prise par friction 2,5kg

zi%ia;bilité de la position des doigts (prise du bout des 0,05 mm

Vitesse d'approche (programmable) 22 3110 mm/s

Masse de la main 2,3 kg

Protocole de communication principal Modbus RTU (RS-485)

Modbus TCP, EtherNet/IP, PROFINET, EtherCAT, DeviceNet,

tions de protocole de communication secondaire
Op P CANopen

*Toutes les spécifications sont fournies a titre indicatif uniquement. Consultez le manuel d'utilisation sur support.robotig.com

pour connaitre les spécifications officielles.
ALLONS PLUS LOIN

Contactez FIT ROBOTIQUE

au Tel: +33 474 77 64 51 FiT ROBOTIQUE

ou par email & c.cadieu@fit-oyonnax.com EQUIPEMENTS ET SOLUTIONS POUR L INDUSTRIE 4.0

www.fit-robotique.com
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